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INTERFEJS CAN-BUS StUZY DO PRZESYLANIA DANYCH
BEZPOSREDNIO Z POJAZDOWE] MAGISTRALI CAN,
KTORA JEST SZEREGOWA SIECIA PRZESYLU
CYFROWYCH INFORMAC]|I POMIEDZY URZADZENIAMI
ELEKTRONICZNYMI W POJEZDZIE. STANOWI GEOWNE
MEDIUM ZBIORCZE DLA CZUJNIKOW, UKLADOW
WYKONAWCZYCH | ELEMENTOW DODATKOWYCH.



Interfejs CAN-BUS

Magistrala CAN (Controller Area Network) jest
szeregowa siecia do przesytania cyfrowych informagiji
pomiedzy urzadzeniami elektronicznymi w pojezdzie.
Znajduje szerokie zastosowanie miedzy innymi w
przemysle motoryzacyjnym. Stanowi gtéwne medium
zbiorcze dla czujnikéw, ukfadow  wykonawczych i
elementéw  dodatkowych. Stosowana  technika
priorytetéw standardu CAN pozwala na rozgraniczenie
sterowania z jednej strony kwestii btahych tj. transmisja
danych miedzy sprzetem dodatkowym, z drugiej strony zas
kwestii elementow nadzwyczaj waznych, takich jak
poduszki powietrzne.

Interfejs CAN-BUS, ktorego jestesmy producentem,
pozwala pofaczy¢é magistrale CAN ze sterownikiem
pojazdowym GPS. Informacje z komputera poktfadowego
pojazdu poprzez interfejs CAN-BUS przekazywane sa do
sterownika GPS, dalej droga transmisji danych GPRS
wysylane s3 do serwera, zapisywane w bazie danych oraz
wyswietlane na ekranie komputera. Kazdy producent insta-
luje pewna ilo$¢ czujnikow, ktdérych zadaniem jest zbieranie
potrzebnych informagji.

Przyktadem moze by¢ jeden z naszych klientéw. Interfejs
CAN-BUS zostat zainstalowany w autobusie Solaris
Turbino 18. System w tym przypadku umozliwit w czasie
rzeczywistym dostarczenie m.in. informacji o:

- sile nacisku na pedat gazu

- sile nacisku na pedat hamulca

- aktualnych obrotach

- kacie przegubu

- awarii sterowania przegubem

- retarderze

- ci$nieniu w obwodzie hamulcowym

- temperaturze ptynu chtodzacego

- temperaturze skrzyni biegow

Przekroczenie wybranych i ustalonych w konfiguracji

programu parametrow jest odpowiednio sygnalizowane u

dyspozytora lub drukowane w postaci raportu tabelarycz-

nego. W opisywanym przypadku jest to:

- przekroczenie predkosci maksymalnej 75km/h

- gwaltowne hamowanie i przyspieszanie

- wiaczenie pozycji ,Neutral” podczas jazdy

- przekroczenie obrotéw silnika powyzej ustalonej wartosci

- przekroczenie dopuszczalnego kata zatamania przegubu -
szczegolnie podczas jazdy do tytu

- zadziafanie systemu ABS/ASR

Podglad i zapis tak wielu waznych parametrow jest pomocny
w szybkiej diagnozie usterki w pojezdzie. Pozwala réwniez
autoryzowanemu  serwisowi stwierdzi¢ nieprawidtowa
eksploatacje pojazdu bedacego na gwaranciji.

System Interfejs CAN-BUS zainstalowalismy takze na posypy-
warkach Schmidt Stratos B80, uzywanych przy odsniezaniu
drog.

W pojezdzie tego typu parametrami najczesciej odczyty-
wanymi sa:

- wiaczenie posypu

- szerokos¢ posypu

- kat posypu

- informacja o tym, czy materiat jest sypany

- informacja o tym, czy polewaczka jest wigczona.

System znalazt réwniez szerokie zastosowanie w transporcie
drogowym. Wiasciciele firm transportowych zakfadaja go ze
wzgledu na mozliwos¢ kontroli ilosci zuzytego paliwa. | tak
np. na samochodzie marki Iveco, gdzie zainstalowany zostat
Interfejs CAN-BUS, mozemy odczyta¢ nastepujace param-
etry:

- poziom paliwa

- stan licznika

- ci$nienie w obwodzie hamulcowym

- zuzycie paliwa wykazane przez przeptywomierz

- catkowite zuzycie paliwa

- aktualne obroty

- temperature ptynu chtodzacego

Oferowany przez nasza firme interfejs CAN-BUS umozliwia
monitorowanie i rejestrowanie wielu  parametrow
zwiazanych z biezaca eksploatacja pojazdu bez potrzeby insta-
lacji kilku lub kilkunastu dodatkowych czujnikow.



	a1
	a2

