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ikroprocesorowa SONDA

MIKROPROCESOROWA SONDA StUZY DO POMIARU
POZIOMU CIECZY W ZBIORNIKU, W KTORYM JEST
ZAMONTOWANA.

W efekcie dtugoletniego poszukiwania najlepszych rozwigzan
technicznych powstata sonda jest najbardziej , z posréd wszystkich
tego typu urzadzen, odporna na uszkodzenia mechaniczne.



Mikroprocesorowa
sonda

ZASADA DZIALANIA

Mikroprocesorowa, ptywakowa sonda poziomu paliwa
stuzy do pomiaru poziomu cieczy w zbiorniku, w ktérym
jest zamontowana. Pomiar poziomu paliwa polega na
okresleniu pofozenia ptywaka, ktéry moze sie przesuwac
wzdtuz owalnej rury z umieszczong wewnatrz listwa
pomiarowa.

BUDOWA
Sonda sktada sie z nastepujacych elementow:

* listwy pomiarowej - wzdtuz ktérej znajduja sie czujniki
temperatury. Czujniki te mierzg temperature ptynu, w
ktorym zanurzona jest sonda. Znajac wspotczynnik
zaleznosci gestosci (objetosci) od temperatury, wynik
pomiaru poziomu mozna przeliczy¢ do poziomu w
temperaturze odniesienia danego ptynu.

eowalnej rury - wewnatrz ktérej umieszczona jest listwa
pomiarowa. Rura ta jest réwnoczesnie prowadnica dla
ptywaka. Ksztatt rury ostonowej i ksztatt otworu w ptywaku
zapobiegaja obracaniu sie ptywaka wokét jego osi.

* ptywaka - wykonanego ze spienionego polipropylenu

* korpusu sondy - do ktérego mocowana jest rura owalna
Z umieszczong wewnatrz listwa pomiarowa. Do korpusu
mocowana jest rowniez zewnetrzna rura ostonowa.
Korpus sondy posiada ostone, chronigca sonde przed
wptywem warunkéw atmosferycznych. Do ostony zamo-
cowany jest przepust kablowy (dtawnica), poprzez ktéry
wyprowadzany jest kabel zasilajaco - sygnatowy.

* zewnetrznej rury osfonowe;j - o wewnetrznej $rednicy
wiekszej niz $rednica ptywaka. Rura ta mocowana jest do
korpusu. Jej zadaniem jest ochrona rury owalnej i ptywaka.
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